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	                                                               总序

	 


	       装备制造业是国民经济重要的支柱产业,随着国民经济的迅速发展,我国正由制造大国向制造强国转变。为了适应现代先进制造技术和现代设计理论及方法的发展,需要培养高素质复合型人才。近年来,各高校对机械类专业进行了卓有成效的教育教学改革。和过去相比,在教学理


	       为了反映目前的教育教学改革成果,切实为高校的教育教学服务,西南交通大学出版社联合众多西部高校,共同编写系列适用教材,推出了这套“普通高等院校机械类‘十二五”规划系列教材”。


	       本系列教材体现“夯实基础,拓宽前沿”的主导思想。要求重视基础知识,保持知识体系的必要完整性,同时,适度拓宽前沿,将反映行业进步的新理论、新技术融入其中。在编写上,体现三个鲜明特色:首先,要回归工程,从工程实际出发,培养学生的工程能力和创新能力;其次,具有实用性,所选取的内容在实际工作中学有所用;最后,教材要贴近学生,面向学生,在形式上有利于进行自主探究式学习。本系列教材,重视实践和实验在教学中的积极作用。


	       本系列教材特色鲜明,主要针对应用型本科教学编写,同时也适用于其他美型的高校选用。希望本套教材所体现的思想和具有的特色能够得到广大教师和学生的认同。同时,也希望广大读者在使用中提出宝贵意见,对不足之处,不吝赐教,以便让本套教材不断完善。最后,衷心感谢西南地区机械设计教学研究会、四川省机械工程学会机械设计(传动分会对本套教材编写提供的大力支持与帮助!感谢本套教材所有的编写者、主编、主审所付出的辛勤劳动!


	 


	                                                               前 言

	 


	       随着机械、电子、控制理论与技术的快速发展,机器人的发展日新月异,其应用越来越多。在可以预见的不久的未来,机器人不但可以在矿山、深海等恶劣环境代替自然人进行工作,还可以进入人们的日常生活提供服务,甚至成为人们的朋友。


	       在工业机器人领域,机器人的定义已悄悄地发生了变化,不再局限于固定式的双自由度机械手或三自由度机械手,而是更多地融入了机器视党、机器听觉、机器触觉、移动机器人的自主定位等新技术和新方法;也不再局限于一些理论层次上的分析,而更多的是以实际应用为主,在实际工作中扮演生产者的角色,在生活中发挥生活助手的作用。


	       根据工业机器人的发展趋势,本书在编写内容上略有偏重。对工业机器人的运动学、动力学、基本控制系统等传统内容的介绍比较简洁;对机器视觉、机器听觉和移动机器人的自主定位等新技术介绍较多,并以可重现的若干实例对相应技术和方法进行了验证,相关程序代码附在书中,重点关键代码用注释进行了标注,方便读者阅读和重现实例。


	       本书编写分工如下:西南科技大学蒋刚编写第1、5章,第9章9.1节、9.2节,并负责全书的统稿工作;成都理工大学龚迪琛编写第2、4章及第9章9.3节;西南科技大学蔡勇编写第6、7章;成都理工大学刘念聪编写第3章;成都理工大学张静编写第8章。由西华大学黎亚元教授担任本书主审


	       感谢西南科技大学李军、张磊、陈晓东三位研究生在实验仿真等环节所做的颇有开创性的工作。
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